
3° PERCORSO DIDATTICO NAZIONALE PER LA FORMAZIONE INIZIALE

TECNICO PER LA PROGETTAZIONE, GESTIONE
E MANUTENZIONE DEI SISTEMI DI 

MOBILITÀ SOSTENIBILE

Corso in modalità DDI_30 novembre 2022 – 6 marzo 2023
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ì

INCONTRO INAUGURALE

à

à

INAUGURALEMOBILITÀ SOSTENIBILE E MODELLO ENERGETICO 
à

 à
 à

RETE DI SCUOLE 
PER LA MOBILITÀ
SOSTENIBILE

ì

INFRASTRUTTRE DI RICARICA



ì

TRAZIONE, REGOLAZIONE E CONTROLLO DEGLI AUTOVEICOLI
ELETTRICI: I MOTORI PER L’E-MOBILITY

Dipartimento di Ingegneria Industriale, Università dell’Aquila





ì

TRAZIONE, REGOLAZIONE E CONTROLLO DEGLI AUTOVEICOLI
ELETTRICI: IL CONTROLLO E LA GESTIONE DELLA SICUREZZA

Dipartimento di Ingegneria Industriale, Università dell’Aquila



ì

RADAR AUTOMOTIVE PER LA GUIDA AUTONOMA:
TECNOLOGIE E SVILUPPI FUTURI

Dipartimento di Ingegneria, Università di Messina





ì

MECCANICA DELL’AUTOVEICOLO ELETTRICO
Dipartimento di Ingegneria, Università di Messina





ì

L’INNOVAZIONE NELLA MOBILITÀ ELETTRICA E SOSTENIBILE
Dipartimento di Ingegneria, Università di Messina

 à


RETE DI SCUOLE 
PER LA MOBILITÀ
SOSTENIBILE



ì

TRAZIONE, REGOLAZIONE E CONTROLLO DEGLI AUTOVEICOLI
ELETTRICI: I CONVERTITORI DI POTENZA PER L’E-MOBILITY

Dipartimento di Ingegneria, Università di Messina




ì

TRAZIONE, REGOLAZIONE E CONTROLLO DEGLI AUTOVEICOLI
ELETTRICI: GLI ACCUMULATORI PER L’E-MOBILITY






ì

TEST E SIMULAZIONI PER MASS PRODUCTION (I parte)
à





ì

TEST E SIMULAZIONI PER MASS PRODUCTION (II parte)




RETE DI SCUOLE 
PER LA MOBILITÀ
SOSTENIBILE



ì

TECNOLOGIE ALTERNATIVE PER LA MOBILITÀ SOSTENIBILE
Dipartimento di Ingegneria, Università di Messina



ESAME FINALE
ì

ì

à à


à

 à

https://www.emobilityfossano.it/rete-di-scuole-per-la-mobilita-sostenibile-nella-didattica/

RETE DI SCUOLE 
PER LA MOBILITÀ
SOSTENIBILE

ì

GESTIONE E SICUREZZA DELL’E-MOBILITY



 à







RETE DI SCUOLE PER 
LA MOBILITÀ
SOSTENIBILE
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ISTITUTO COORDINATORE


